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Rys. 1. Przekrój niejednorodny
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Zadanie 5

Wyznaczyć główne centralne osie i momenty bezwładności niejednorodnego 
przekroju poprzecznego 
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Wyznaczenie momentów bezwładności w układzie Oxy
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Sprawdzenie

W celu sprawdzenia przyjęto układ współrzędnych w taki sposób by cały przekrój znajdował się          
w pierwszej ćwiartce. W tym układzie współrzędnych wyznaczono momenty bezwładności a następnie, 
korzystając z twierdzenia Steinera, obliczono momenty w układzie Oxy.
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Główne centralne momenty bezwładności

 



Rys. 2. Główne centralne osie i momenty bezwładności  


