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IRÓWNANIA DEFORMACJI
X20,8X11,2x1
X31,5X20,6x2

X3X11,4x3
GRADIENT DEFORMACJI

101,4
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00,81,2
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F 2,4FJ

TENSOR DEFORMACJI

3,250,91,4
0,910,96
1,40,963,4

FTFC
___________________________________________________________________________________________

ZAGADNIENIE WŁASNE DLA TENSORA DEFORMACJI
NIEZMIENNIKI TENSORA

7,6533C22C11CI1
14,0084

33C13C
31C11C

33C23C
32C22C

22C12C
21C11CI2

5,76CI3

5,1448
1,923
0,5822

solve ; λI3λI2
2λI1

3λcRÓWNANIE CHARAKTERYTYCZNE
0,58221cWEKTOR WŁASNY ODPOWIADAJĄCY WARTOŚCI WŁASNEJ

2,66780,91,4
0,90,41780,96
1,40,962,8178

I1cCT1
unormowanywektor własnywektor 1 wektor 2 wektor własny

1,4
0,96
2,8178

31T1
21T1
11T1

a1 0,9
0,4178
0,96

32T1
22T1
12T1

b1 0,2557
1,192
0,2791

b1a1v1 0,2044
0,9531
0,2231

v1v1
v1t1

WEKTOR WŁASNY ODPOWIADAJĄCY WARTOŚCI WŁASNEJ 1,9232c

1,3270,91,4
0,90,9230,96
1,40,961,477

I2cCT2
unormowanywektor własnywektor 1 wektor 2 wektor własny

1,4
0,96
1,477

31T2
21T2
11T2

a2 0,9
0,923
0,96

32T2
22T2
12T2

b2 2,2849
0,0147
2,1562

b2a2v2 0,7273
0,0047
0,6863

v2v2
v2t2
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WEKTOR WŁASNY ODPOWIADAJĄCY WARTOŚCI WŁASNEJ 5,14483c

0,6552
0,3026
0,6922

t2t1t3

0,65520,30260,6922
0,72730,00470,6863
0,20440,95310,2231

3t32t31t3
3t22t21t2
3t12t11t1

AMACIERZ PRZEJŚCIA

___________________________________________________________________________________________
TENSOR ROZCIĄGNIĘCIAW UKŁADZIE OSI WŁASNYCH ODWROTNOŚĆ TENSORA ROZCIĄGNIECIAW UKŁADZIE OSI WŁASNYCH

0,440900
00,72110
001,3106

3c
100

02c
10

001c
1

iU
2,268200

01,38670
000,763

3c00
02c0
001c

U

TENSOR ROZCIĄGNIĘCIA W PODSTAWOWYM UKŁADZIE WSPÓŁRZĘDNYCH

1,73910,29630,3713
0,29630,90090,3173
0,37130,31731,778

AUTAU

ODWROTNOŚĆ TENSORA ROZCIĄGNIĘCIA W PODSTAWOWYM UKŁADZIE WSPÓŁRZĘDNYCH

0,62550,17040,1002
0,17041,23090,1841
0,10020,18410,6162

AiUTAiU
1UFRTENSOR OBROTU W PODSTAWOWYM UKŁADZIE WSPÓŁRZĘDNYCH

0,48520,42810,7625
0,83590,48290,2608
0,25660,76390,5922

iUFR

___________________________________________________________________________________________
Sprawdzenie

016109,175316104,9293
16109,1753016101,8703
16104,929316101,87030

TUU U jest symetryczny

1R R jest ortogonalny

6102,22587107,64466102,4409
7104,48746103,6256102,0094
6102,88316102,77716101,5149

URF Rozkład biegunowy jest poprawny
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