PROGRAM WYKŁADÓW Z MECHANIKI TEORETYCZNEJ

Semestr 1

1. Teorie równoważności układów sił

1.1 Moment siły względem punktu

1.2 Moment siły względem prostej

1.3 Twierdzenie o zmianie bieguna

1.4 Równoważne układy sił – definicja i twierdzenie

1.5 Zerowy układ sił

1.6 Para sił

1.7 Redukcja układów sił w punkcie i do najprostszej postaci

1.8 Oś środkowa

1.9 Równoległy układ sił

2. Kinematyka punktu materialnego
2.1  Sposoby opisu ruchu punktu

2.2  Prędkość i przyspieszenie punktu

2.3  Ruch punktu po okręgu

2.4  Ruch złożony punktu

3.   Kinematyka ciała sztywnego

      3.1  Sposoby opisu ruchu ciała

      3.2  Prędkość i przyspieszenie ciała w ruchu dowolnym

      3.3  Ruch postępowy ciała sztywnego 

      3.4  Ruch obrotowy ciała sztywnego

      3.5  Ruch kulisty ciała sztywnego

      3.6  Ruch płaski ciała sztywnego

      3.7  Wyznaczanie przemieszczeń punktów ciała sztywnego

4.   Statyka

      4.1  Zasada prac wirtualnych, warunki równowagi ciała

      4.2  Podpory

      4.3  Układy konstrukcyjne statycznie wyznaczalne i niewyznaczalne

      4.4  Wyznaczanie reakcji podporowych w układach statycznie wyznaczalnych

5.   Zjawisko tarcia
